Formulaire pour ME-232 Mécanique des structures 2025-26

Efforts intérieurs (pour un triedre de référence gauche sur la face de normale x)
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Critere de rupture : facteur de sécurité et contraintes équivalente
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Etat de contrainte bidimensionnel (une contrainte principale nulle)
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Essai de traction
limite de proportionnalité (A) op
limite conventionnelle de proportionnalité (B) 00.02
limite apparente d’élasticité (C) O
limite conventionnelle d’élasticité (D) 00,2
résistance a la traction (H) OB
contrainte réelle de rupture (R’) o'y
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